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Kod CPV 4531000-3
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

ZBIOR WYMAGAN, KTORE SA NIEZBEDNE DO OKRESLENIA STANDARDU I JAKOSCI
WYKONANIA ROBOT, W ZAKRESIE SPOSOBU WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH,
WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ OCENY PRAWIDEOWOSCI WYKONANIA
POSZCZEGOLNYCH ROBOT

1. Czesc¢ ogdlna
1.1. Nazwa zamowienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (ST) sa
wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i odbioru robot elektrycznych w zakresie instalacji
elektrycznych w zwigzku z budowg Szpitala Powiatowego w Sulechowie przy ul. Zwyciestwa
1 na dziatce nr 417/1, zgodnie z projektem wykonawczym Tom 2.7.

Inwestorem jest Starostwo Powiatowe w Zielonej Gorze ul. Podgérna 5 65-057 Zielona
Gora.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacq podstawe stosowang jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét elektrycznych (Kod CPV 4531000-
3)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspodlne dla
wszystkich elektrycznych roboét instalacyjno-montazowych.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowgq i poleceniami Inwestora.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz dokumentacje projektowg i ST.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na
dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

1) Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z
nich sq obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

2) W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

3) Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddéw Ilub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek.
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4) W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

5) Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjq
projektowq lub ST.

6) Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji.

7) Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnosc¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

8) W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjgq
projektowg lub ST i wptynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.4. Informacje o organizacji budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych
zarzadzen wiasciwych jednostek w sprawie ogdélnych warunkéw umow o prace projektowe w
budownictwie oraz o realizacje inwestycji budowlanych.

Wykonawca robot ma zapewnic:

- ogrodzenie placu budowy,

- odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrebnione miejsca
magazynowania materiatow,

- odpowiednie dojazdy na plac budowy,

- zasilanie placu budowy energig elektryczng w potrzebnych ilosciach i parametrach.

Place i magazyny zamkniete do sktadowania materiatdw, urzadzen i maszyn (sprzetu
zmechanizowanego) stosowanych do robdt elektrycznych powinny by¢ wyznaczone na
terenie odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i
usytuowane w sposob utatwiajacy roztadunek, =zatadunek i ewentualnie montaz
wymienionych przedmiotow.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wilaczony w cene umowna.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca ma obowigzek:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy, oraz
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub witasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan ma mieé szczegdlny wzglad na: lokalizacje baz, sktadowisk,
wykopéw i drég dojazdowych, srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem
powietrza pytami i gazami, mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca ma przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca ma utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie budowy, w maszynach i pojazdach.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
wskutek realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

1) Wykonawca odpowiada za ochrone obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, (np. rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody
wiascicieli tych sieci i urzadzen. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy,
zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajacego uzgodnieniami, zatgczonymi do dokumentacji
projektowej.

2) Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robodt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia istniejgcych
instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora witascicieli
istniejgcych sieci i urzadzen, oraz wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robaét.

3) O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inwestora i administratorow tych instalacji, oraz bedzie z nimi
wspotpracowac, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

4) Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow

1) Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robdt.

2) Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone w

obreb terenu budowy. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za powstate straty na budowie,
zgodnie z poleceniami Inwestora.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

1) W czasie realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

2) W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

3) Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywac wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

4) Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajq odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie robot

1) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora).

2) Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy
byty w zadowalajacym stanie przez caly czas trwania robdét, do momentu odbioru
ostatecznego.
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3) Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe, nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.5. Nazwa i kod grupy, klasy lub kategorii robot
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych, Kod CPV 4531000-3.
1.6. Katalog okres$len podstawowych

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigqcy urzedowy dokument
przebiegu

robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgacych w toku wykonywania robét.
Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w

jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Laboratorium

Elektryczne Iub inne Ilaboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préob zwigzanych z oceng jakosci
materiatdw oraz robot.

Projektant

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez
Inwestora.

Materialy

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowgq i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

Zgodnos$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie
zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.
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Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Przedmiar robét

Wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

2. Wyroby budowlane - przechowywanie i transport

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje
dotyczace proponowanego zrddta wytwarzania lub zamawiania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych Ilub probki do =zatwierdzenia przez
Inwestora.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosc i
wiasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

Materiaty, aparaty , urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywac w
pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i
o$wietlonych.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych w temperaturze nie nizszej niz —-15 st.C i nie wyzszej niz 25 st.c - w wigzkach
odpowiednio gesto wigzanych z dala od urzadzen grzewczych. Rury instalacyjne karbowane
z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w sposob jak wyzej lecz w kregach zwijanych
zwigzanych sznurkiem co najmniej w trzech miejscach.

Tasmy izolacyjne nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

- kable w czasie sktadowania powinny sie znajdowa¢ na bebnach, dopuszcza sie
sktadowanie krotkich odcinkow w kregach w sposéb uniemozliwiajacy uszkodzenie
izolacji,

- bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach
tarcz, a kregi utozone poziomo,
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- konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocig.

Sprzet ochrony osobistej oraz bhp nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych,
suchych i odpowiednio ogrzewanych. Farby ptynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje nalezy
magazynowa¢ w oddzielnych pomieszczeniach z zachowaniem odpowiednich przepisow
p/pozarowych i bhp.

2.4.

Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inwestora.

Zastosowane oprawy os$wietleniowe muszg spetnia¢ ponizsze wymagania:

TYP
. TYP WYM OPRAWY,
OZN. OPIS OPRAWY ZRODLA IP " | DLA KTOREJ
SWIATLA WYKONANO
OBLICZENIA
Oprawa zarowa typu plafoniera montowana Zaréwka
b . . PF-100/1-BL
do sciany, obudowa koloru biatego z gtdwnego
Al - ., IP 54 prod.Es-
odlewu aluminiowego, klosz przezroczysty szeregu Ssystem
ryflowany, zasilanie koncowe 100w Y
Oprawa zarowa typu plafoniera montowana Zaréwka
. ! PF-100/1-BL
do stropu, obudowa koloru biatego z gtdwnego
A2 - g IP 54 prod.Es-
odlewu aluminiowego, klosz przezroczysty szeregu Ssystem
ryflowany, zasilanie koncowe 100W Y
Oprawa szczelna obudowa z odlewu Zardwka OK.-3/2
A3 |aluminiowego szarego, klosz ryflowany, gtownego IP 54 prod. Es-
zasilanie przelotowe szeregu 75W system
Oprawa $wietléwkowa, obudowa
aluminiowa w kolorze szare aluminium, VEDO S.6769
A4/E dyfuzor ze szkta piaskowanego z uktadem TC-F 36W IP65 prod. SIMES
podtrzymania zasilania 2h
Oprawa s$wietléwkowa TC-D typu
»downlight” do montazu w sufitach
C1 |podwieszanych, konwencjonalny uktad 2XTC-D 26W | 1IP20 CORSA 245
L prod. THORN
zaptonowy, swietlowka montowana
poziomo, pierscien biaty
i . I CORSA 245
C1/E |j.w. z uktadem podtrzymania zasilania 2h 2XTC-D 26W | IP20 prod. THORN
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Oprawa kubetkowa z odbtysnikiem
chronigcym przed ol$nieniami, odbtysnik z
C2 |fasetowanego aluminium., Klosz z 2xTC-D 26W | IP20 CORSA 245
. prod. THORN
pryzmatycznego poliweglanu zamocowany
na pierécieniu z matowego aluminium
Oprawa do os$wietlania pomieszczen
wymagajacych wyzszego stopnia
szczelnosci i dobrej ochrony przed
ol$nieniami. Obudowa ze stali malowanej
na biato. Raster z aluminium, odbtysniki LSB
E1 btyszczace, poprzeczki malowane na biato. | 3xTC-L 36W IP65 | 3x2L36Wprod.
Uszczelka z neoprenu. Klosz ze szkta G13
THORN
hartowanego, zamontowany w ramce z
aluminium. Montaz nastropowy lub do
stropu podwieszanego. Wysoka odpornosc
na udary mechaniczne oraz na wptyw
agresywnych $rodkéw chemicznych.
i . N 3xTC-L 36W LSB 3x2L36W
E1/E |j.w. z ukladem podtrzymania zasilania 2h G13 IP65 prod. THORN
Oprawa do stropu podwieszanego o
module 600x600 lub do zabudowania w SPECLINE CEE
stropie za pomocg uchwytéw 4X18 T26 CP
E2 montazowych. Obudowa ze stali 4x18 T8 IP20 DMB
malowanej na biato. Raster paraboliczny prod. THORN
DMB z aluminium btyszczacego.
SPECLINE CEE
E2/E |j.w. z ukladem podtrzymania zasilania 2h 4x18 T8 IP20 4X1%&é6 P
prod. THORN
Oprawa o podwyzszonym stopniu
szczelnosci do stropdw podwieszanych,
e SO ) i
E3 ; e 4x18 T8 IP 65 4x18W
malowana na biato. Sruby chromowane.
. prod. THORN
Klosz z pryzmatycznego poliweglanu.
Montaz do stropow podwieszanych z
widoczng konstrukcja
DUOPROOF
E3/E |j.w. z ukladem podtrzymania zasilania 2h 4x18 T8 IP 65 4x18W
prod. THORN
Oprawy $wietlowkowe montowane
nastropowo, przezroczysty pryzmatyczny
klosz z poliweglanu, klosz mocowany na DIFFUSALUX
F1 |zaslepkach poliweglanowych, optywowy 2x36W IP44 IT C 2x36W
ksztalt oraz gtadkie zewnetrzne prod. THORN

powierzchnie zapobiegajace przyleganiu
kurzu.
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DIFFUSALUX
F1/E |j.w. z uktadem podtrzymania zasilania 2h 2x36W IP44 IT C 2x36W
prod. THORN
Oprawy $wietldwkowe nastropowe,
mleczny klosz akrylowy spetniajacy DIFFUSALUX
wymogi CIBSE LG2 (ograniczenie ITH
F2 luminancji), zdejmowany klosz oprawy 2x36W IPa4 2x36Wprod.
optywowy ksztatt ora zgtadkie zewnetrzne THORN
powierzchnie.
DIFFUSALUX
F2/E |j.w. z uktadem podtrzymania zasilania 2h 2x36W IP44 IT H 2x36W
prod. THORN
Oprawa swietlowkowa liniowa T8, AQUAFORC
montowana nastropowo, klosz akrylowy IX36W T26
F3 |zapewniajacy ochrone przed wnikaniem 2X36W T8 IP65 CP PC
wody i pytu, odbtys$nik ze stali malowanej
! ; prod. THORN
na biato, konwencjonalny uktad zaptonowy
AQUAFORC
F3/E |j.w. z wbudowanym inwerterem 2h 2X36W T8 IP65 2X3é?DV\I/3g26
prod. THORN
Oprawa $wietldwkowa, obudowa ze stali
F5 ’ T8 36W G13 | IP 21 CP
nastropowy, raster montowany do
L prod. THORN
obudowy za pomoca klipséw . Zapton
konwecjonalny, kl.I
PUNCH 2x36W
F5/E |j.w. z wbudowanym inwerterem 2h T8 36W G13 | IP 21 CP
prod. THORN
Naswietlacz asymetryczny sodowy,
obudowa z tworzywa lub aluminium
malowanego na kolor szare aluminium, ) SONPAK 7
H1 uchwyty montujace ze stali nierdzewnej HPS-E/170W | IP65 prod. THORN
malowanej, szyba z uszczelka silikonowaq,
montaz boczny
Lampa informacyjna-o wtaczeniu lampy
bakterjobdjczej, z kloszem mlecznym, z PK-109
w1 JObojcz€], z « ym, 1xPL-S 9W | IP53 | prod. FAREL
namalowanym napisem, montowana na
. . PHILIPS
sciane
Lampa informacyjna RTG, z kloszem PK-109
W2 |mlecznym, z namalowanym napisem, 1xPL-S 9W IP53 prod. FAREL
montowana na Sciane PHILIPS
Y . I VS 3021
Vi lampa bakterjobdjcza, promienniki 2x30W, IX30W P20 prod.FAMED

montowana na sufitowo

toédz
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lampa bakterjobdjcza nascienna VS 3021
V2 ; o ! 2X30W IP20 prod.FAMED
promienniki 2x30W Lz
todz
Oprawa ewakuacyjna z piktogramem VOYAGER ETI
OE1 jednostronna montowanana do $cian 8w IP65 3NM
! Y prod. THORN
Oprawa ewakuacyjna z piktogramem VOYAGER ETB
OE2 dwustronna montowanana do sufitu BW IP65 3NM
prod. THORN
Oprawa ewakuacyjna uniwersalna z VOYAGER ALU
OE3 |piktogramem, jednostronna montowanana 8w IP20 108w 3NM
do sSciany lub sufitu prod. THORN

3. Sprzet i maszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci w
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy Ilub wynajety do wykonania robdét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatéw.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym umowa.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Transport elementéw instalacji elektrycznej

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatdw, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robédt elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposob
zapobiegajacy ich przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu ciezkich urzadzen, ktére nie majq kot
jezdnych, nalezy wykonac za pomocg wézkow lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatdow, elementdw, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za
pomocg dzwigdw oraz na pochylniach nalezy przestrzega¢ aktualnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie i wyftadunku recznym —
aktualnych przepiséw dotyczacych recznego przenoszenia ciezarow.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i
urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytwdrcéw, a w szczegdlnosci:

- transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzagsami
oraz przesuwaniem sie wewnatrz tadowni;

- na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen zdemontowaé, odpowiednio
zabezpieczy¢ i przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparature
rejestrujaca, przekazniki do elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej,
komory gasikowe oraz inng aparature mniej odporng na wstrzasy i drgania,

- aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowaé, nie narazajac ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia

- powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.,

Zaleca sie dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z
magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich elementdéw.

5. Wykonanie robot

Roboty przygotowawcze

Wykonawca roboét elektromontazowych moze przystapi¢ do montazu aparatury i urzadzen
dopiero po otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaty
zakonczone i odebrane zgodnie z obowigzujacymi ST cz. budowlanej.

Przed przystgpieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ robdt budowlanych
z rozwigzaniem elektrycznym. W szczegdlnosci nalezy zwrdéci¢ uwage na wiasciwe
wykonanie kanatéw, szachtéw, wnek i przepustow.

Roboty instalacyjno-montazowe

Montaz urzadzen nalezy wykonac¢ zgodnie z instrukcja montazu dostarczong wraz z
urzadzeniem oraz wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale. Przed przystgpieniem do
montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych

(nosnych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowa¢ do podtoza w sposdb
podany w dokumentacji lub wynikajacy z technologii montazu danego urzadzenia.
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W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz
urzadzen na takich konstrukcjach mozna wykonac po stwardnieniu betonu.

Niezbedne przepusty i kotwy ($ruby) do mocowania oston przewoddéw, dochodzacych do
urzadzen, zaleca sie mocowac przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur
mocowanych w ostonach urzadzen.

Przy prowadzeniu przez przepusty obwoddw pradu przemiennego wykonanych przewodami
jednozytowymi nalezy:
- w przepustach z materiatdw ferromagnetycznych prowadzi¢ wszystkie przewody
jednego obwodu ( fazowe i neutralny) w jednym przepuscie (rurze);
- w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowac rury
z materiatu niemagnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od
siebie.
W przypadku gdy urzadzenie jest dostarczone w zestawach transportowych, nalezy
wszystkie zestawy ustawi¢ na miejscu i potaczy¢ srubami ich konstrukcje. Nalezy stosowacd
po dwie podktadki okragte (pod teb $ruby i nakretke ). Jezeli otwory do $rub fgczacych sg
owalne; przed skreceniem konstrukcji nalezy poluzowac potaczenia srubowe mocujace
szyny zbiorcze na izolatorach. Urzadzenia przyscienne, nascienne oraz wnekowe nalezy
przykreci¢ do konstrukcji lub kotew zamocowanych w podtozu w sposdb jak wyzej.

Urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich
konstrukcjg nosng, nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podiozu i zala¢ betonem.
Przed zalaniem otworéw betonem urzadzenie nalezy unieruchomié¢ w sposéb pewny i
bezpieczny.

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

w urzadzeniach ztozonych z zestawow transportowych, potaczy¢ szyny zbiorcze ,

- zainstalowa¢ aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w
oddzielnych opakowaniach,

- zatozy¢ wkiadki topikowe zgodnie z projektem,

- dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie $ruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

- zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

Zakonczenie przewodow nalezy wykonac z koncéwka kablowg lub zaprasowang tulejka.

Na przewodach nie stosowac koncowek zaciskanych srubami.

Kazdy przewod nalezy zaopatrzy¢ na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli
projektowych okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na
miejsce montazu powinny posiada¢ wewnetrzne potgczenia ochronne. Pozostate potaczenia
ochronne nalezy wykona¢ w czasie montazu.

Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw zéttej i zielonej.

Koordynacja prac

- Projekt instalacji elektrycznych nalezy rozpatrywac tacznie z projektami architektury
i aranzacji wnetrz. W przypadku niezgodnosci nalezy zatozyé, ze instalacje
elektryczne majg by¢ dostosowane do w/w projektéw.

- Wykonawca robot elektrycznych musi uczestniczy¢ w catym procesie wylewania
konstrukcji zelbetowych wykonujac na biezgaco wszelkie niezbedne prace zwigzane z
wykonaniem instalacji elektrycznych ( zatapianie przewoddéw odprowadzajgcych
instalacji odgromowej oraz przygotowanie podfoza pod osprzet).

- Przed przystgpieniem do realizacji instalacji nalezy na roboczo potwierdzi¢ parametry
rzeczywiscie instalowanych urzadzen, w szczegdlnosci dotyczy to urzadzen
wentylacyjnych, technologii baru, dzwigu. Urzadzenia przyjete na etapie
projektowania nalezy traktowac jako przyktadowe.
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- Przed przystgpieniem do wykonywania instalacji w pomieszczeniach laboratoryjnych
nalezy, w porozumieniu z biurem projektow, potwierdzi¢ u uzytkownikdéw
poszczegdlnych laboratoriow miejsca i sposéb montazu instalacji.

5.1. Opis szczeg6towy

Bilans mocy obiektu

Nazwa Pi K Pmax
rozdzielnicy
RG-GO 911,8kW 0,3 273,5kW
341,4kW 0,4 136,6kW
RG-15, w tym RG-05
97,9kW 0,6 58,7kW
Ogoétem 1253,2kW 0,25 313kW

Po ostatecznym doborze urzadzen wentylacyjnych i klimatyzacyjnych nalezy ponownie
zbilansowa¢ moc obiektu i ewentualnie wystapi¢ o zmiane umowy na dostawe energii
elektrycznej w zakresie mocy przytgczeniowej.

Zasilanie obiektu w energie elektryczng

Projektowany Szpital zasilany bedzie podstawowo i rezerwowo, z zapewnieniem 100%
rezerwy zasilania, pradem przemiennym 3-fazowym na napiecie 15kV z sieci
elektroenergetycznej ENEA SA.

Zasilanie podstawowe: wciecie przelotowe w kabel SN relacji stacja nr 4428 ,Sulechéw
Okrezna” - stacja nr 4422 ,Sulechéw Szpital” z zabudowg ztgcza kablowego ZK-SN.

Budowa ztaqcza kablowego ZK-SN z wcieciem w ww. linie jest przedmiotem inwestycji ENEA
SA i nie jest przedmiotem niniejszego opracowania.

Z ww. ztgcza kablowego ZK-SN wyprowadzona bedzie linia kablowa SN dla zasilania
podstawowego projektowanej stacji transformatorowej Inwestora.

Budowa linii kablowej SN zasilania podstawowego jest ujeta w tomie 1.6.

Zasilanie rezerwowe: linia kablowa SN wyprowadzona z pola nr 1 rozdzielni SN w stacji nr
4425 ,Sulechéw Zwyciestwa” i wprowadzong do projektowanej stacji transformatorowej
Inwestora.

Budowa linii kablowej SN zasilania rezerwowego jest ujeta w tomie 1.7.

Uktad automatyki SZR wykonany bedzie na napieciu 15kV w projektowanej stacji.

Stacja transformatorowa i agregat pradotworczy

Przy drodze wewnetrznej, na terenie szpitala, zaprojektowano wybudowanie wolnostojqcej
kontenerowej stacji transformatorowej - typ MRw-b 20/630-6,1x3 i agregatu
pradotwdrczego w zabudowie kontenerowej.

Budowa stacji transformatorowej jest ujeta w tomie 1.5.

Rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej

Rozliczeniowe uktady pomiarowe wykonane beda jako posrednie, na napieciu 15kV, na
kazdym przytgczu i zabudowane beda w pomieszczeniu rozdzielni SN i nn w stacji
transformatorowej PT-1.

Pomiar energii jest ujety w tomie 1.5.
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Kompensacja mocy biernej

Bateria kondensatoréw zlokalizowana zostanie w stacji transformatorowej PT-1. Projektuje
sie baterie kondensatorow o mocy 170kvar.

Kompensacja mocy biernej jest ujeta w tomie 1.5.

Rozdziatl energii elektrycznej w obiekcie

Rozdzielnica gtéwna RG dobudowywanego budynku szpitala zostata zlokalizowana w
wydzielonym pomieszczeniu w czesci podpiwniczonej.

Zaprojektowano rozdzielnice gtéwng sktadajacy sie z 3 sekcji:

- Sekcja RG-GO - zasilana z rozdzielnicy gtéwnej stacyjnej RGnn (odbiory zwykte),

- Sekcja RG-15 - zasilana poprzez uktad SZR z rozdzielnicy gtéwnej stacyjnej RGnn oraz z
agregatu pradotworczego (odbiory rezerwowane, szczegolnie wazne dla bezpieczenstwa
zycia ludzkiego).

- Sekcja RG-05 - zasilana z sekcji RG-15 i podtrzymywana dodatkowo przez UPS (odbiory
rezerwowane szczegdlnie wazne dla bezpieczenstwa zycia ludzkiego).

Z rozdzielnic gtownych RG-GO, RG-15 i RGO5 zostang wyprowadzone wlz do zasilania
rozdzielnic lokalnych zlokalizowanych przy poszczegdlnych blokach szpitalnych oraz do
rozdzielnic urzgadzen sitowych (centrale wentylacyjne, agregat wody lodowej).

Dla rozdzielnic obstugujacych pomieszczenia wymagajace duzej niezawodnosci zasilania,
takich jak sale operacyjne projektuje sie prowadzenie dwdoch niezaleznych linii zasilajacych
oraz montaz uktadu SZR (przed niezaleznymi transformatorami separacyjnymi).

UWAGA:

Instalacje elektryczne w budynku projektuje sie w uktadzie TN-S. W pomieszczeniach opieki
medycznej bloku operacyjnego, OIOM i gipsowni instalacje projektuje sie w ukfadzie IT.
Wytaczniki pozarowe

Ze wzgledu na specyfike obiektu zaprojektowano dwa wytaczniki pozarowe. Pierwszy
wytacznik pozarowy odcina zasilanie sekcji RG-GO i RG-15. Drugi wytacznik pozarowy odcina
zasilanie sekcji RG-05 z UPS w rozdzielnicy gtéwnej RG, zasilajgcej odbiory grupy G2.
Przyciski sterownicze wylacznikéw pozarowych zlokalizowano w pomieszczeniu statej obstugi
(recepcja w hallu ) budynku.

Przyciski powinny by¢ wyraznie opisane na drzwiczkach przezroczystych- , Wylacznik
Pozarowy Pradu” oraz ,,Wytacznik pozarowy UPS”.

Kategorie odbiorow

Ze wzgledu na charakter obiektu przyjmuje sie podziat na ponizej podane klasy i grupy
odbiorow.

Klasy odbioréw ze wzgledu na wymagang pewnos¢ zasilania:

- 05- grupa odbioréw o dopuszczalnym czasie braku napiecia do 0,5s (lampy bezcieniowe
w salach operacyjnych, czesciowe os$wietlenie OIOM, sale wczesniakéw, oprawy
o$wietlenia awaryjnego),

- 15 - grupa odbiorow o dopuszczalnym czasie braku napiecia od 0,5s do 15s (zasilanie
aparatow podtrzymujacych podstawowe funkcje zyciowe pacjenta - cze$¢ aparatow
moze by¢ zakwalifikowana przez personel medyczny do klasy 0,5),

- ponad 15 - grupa odbioréw pozostatych, dla ktérych dopuszczalny czas braku napiecia
jest diuzszy niz 15s.

Zrédto zasilania odbioréw klasy 05 powinno zapewnié czas dziatania do 3h. Zrédto zasilania
odbiorniki klasy 15 powinno zapewni¢ czas dziatania 24h.
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Grupy odbiorow w pomieszczeniach uzytkowanych medycznie ze wzgledu na stopien
zagrozenia porazeniem pradem elektrycznym:

- GO - pomieszczenia, w ktérych pacjent nie styka sie z urzadzeniami elektromedycznymi
lub gdy urzadzenia posiadajqg wtasne wbudowane Zrodto zasilania (gabinety
ordynatorow, sale opatrunkowe, masazu, badan ogdlnych, inhalacji itp.),

- G1 - pomieszczenia, w ktérych stosowane sg aparaty elektromedyczne, majace
bezposrednig styczno$c z ciatem pacjenta, rowniez wprowadzane pod skére, lecz zadne
czesci urzadzenia nie stykajg sie ani nie znajdujg sie w bezposredniej bliskosci serca
(sale chorych, fizyko- i hydroterapii z urzadzeniami. elektrycznymi, radiolizy, radiologii,
dializy zewnatrzustrojowej, sale porodowe, chirurgii ambulatoryjnej itp.),

- G2 - pomieszczenia, w ktérych moga by¢ stosowane urzadzenia elektromedyczne,
ktérych elementy moggq sie stykac¢ z sercem lub znajdowa¢ sie w bezposredniej jego
bliskosci (sale operacyjne, pom. Przygotowania pacjenta, sale intensywnej opieki
medycznej, wybudzen, rentgenowskich badan naczyniowych itp.).

Pomieszczenia uzytkowane medycznie to pomieszczenia, gdzie pacjent moze przebywac i
by¢ poddawany opiece, badaniom lub zabiegom.

Zrédta zasilania w energie elektryczna - pewnos¢ zasilania

Klasa ponad 15

- odbiorniki przyporzadkowane do tej klasy zasilane bedq z nierezerwowanej sekcji
rozdzielnicy gtdwnej RG-GO

Klasa 15

- sekcja rozdzielnicy gtdwnej RG-15 z uktadem SZR obejmujacym zrodto energii ZE oraz
agregat startujacy w czasie krotszym niz 15 s i posiadajacy zapas paliwa na 24h.

Klasa 0,5

- sekcja rozdzielnicy gtownej RG-05 zasilana poprzez zasilacz bezprzerwowy UPS z sekcji
RG-15.

Ochrona przeciwporazeniowa
Pomieszczenia grupy 0 i 1 - Samoczynne wytaczanie zasilania w uktadzie sieciowym TN-S

Pomieszczenia grupy 2 - Stata kontrola izolacji w uktadzie sieciowym IT
Oswietlenie podstawowe
Opis ogolny

Instalacje oswietlenia ogdlnego nalezy zasili¢ z lokalnych podrozdzielnic, zlokalizowanych na
kazdym pietrze. Typy oraz sposdb montazu opraw oswietleniowych uzalezniony bedzie od
charakteru pomieszczenia i sposobu wykonczenia.

Generalnie przewiduje sie montaz opraw $wietldwkowych. W ciggach komunikacyjnych,
pomieszczeniach sanitarnych przewiduje sie montaz opraw montowanych w strop
podwieszany typu Downlight z kompaktowym Zrodtem sSwiatta.

W pomieszczeniach opieki medycznej oraz laboratoriach przewiduje sie zastosowanie opraw
szczelnych przeznaczonych do pomieszczen sterylnych ze Zzrodtami swietldwkowymi 2x36W
lub 2x58W.

W pomieszczeniach wilgotnych i przejsciowo wilgotnych stosowac osprzet szczelny. Typy
opraw oswietleniowych zostang uzgodnione na etapie projektu wykonawczego. Wytgczniki
o$wietleniowe w pomieszczeniach montowane bedg na wysokosci 1,2-1,4m od podtoza.

Przewidziano nastepujace poziomy natezen os$wietlenia:

Pokoje ogdlnego uzytku: 50 - 100Ix
- korytarze w ciggu dnia 200 Ix



SZPITAL POWIATOWY W SULECHOWIE str. 16/30

-
T

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

SEGESTL ROBOT - PROJEKT INSTALACII ELEKTRYCZNYCH Tom 2.7/S
- korytarze w ciggu nocy 50 Ix
- pokoje pobytu dziennego 200 Ix
- biuro personelu 500 Ix
- pokoje personelu 300 Ix
Oddziaty i oddziaty potoznicze:
- o$wietlenie ogdlne 100 Ix
- oswietlenie do czytania 300 Ix
- proste badania 300 Ix
- badania i zabiegi 1000 Ix
- osSwietlenia nocne, oswietlenie w celu obserwacji 5 Ix
- tazienki toalety dla pacjentéw 200 Ix
Pokoje badan:
- o$wietlenie ogdlne 500 Ix
- badania i zabiegi 1000 Ix
Pokoje porodowe:
- o$wietlenie ogdlne 300 Ix
- badania i zabiegi 1000 Ix
Pokoje zabiegowe:
- dializy 500 Ix
- pokoje endoskopii 300 Ix
- pokoje opatrunkowe 500 Ix
Strefy operacyjne:
- pokoje przedoperacyjne i pooperacyjne 500 Ix
- sala operacyjna 1000 Ix
- miejsce operacji 0d10 000 Ix do 100 000 Ix
Oddziaty intensywnej opieki:
- oswietlenie ogdlne 100 Ix
- proste badania 300 Ix
- badania i zabiegi 1000 Ix
- nocha obserwacja 20 Ix
Pomieszczenia odkazania:
- - pokoje sterylizacji 300 Ix
- - pokoje dezynfekcji 300 Ix

Sterowanie o$wietleniem ogélnym

Sterowanie os$wietleniem hollu gtdéwnego i klatek schodowych odbywac sie bedzie centralnie
Z pulpitu sterowniczego zlokalizowanego na parterze w miejscu statej obstugi szpitala.

Zaprojektowano zatgczanie o$wietlenia obszaréow komunikacji administracji z podziatem na
dwa poziomy natezen oswietlenia

- dyzurny w przypadku obnizonego ruchu w szpitalu

- petny (100% natezenia oswietlenia)

Oprawy dyzurne pracujg dodatkowo jako oprawy os$wietlenia ewakuacyjnego, sg
wyposazone w uktady inwerterowe oraz s zasilane z rozdzielnicy zasilanej rezerwowo z
agregatu pradotwodrczego.

W korytarzach oddzialowych oraz w pomieszczeniach opieki medycznej przewiduje sie
podzielenie obwoddw os$wietleniowych na obwody z zasilaniem nie rezerwowanym oraz
rezerwowanym. W obszarach tych projektuje sie sterowanie os$wietleniem za pomocq
przyciskdw lub wytgcznikdw zlokalizowanych w rejonie punktu pielegniarskiego danego
obszaru. Dodatkowo os$wietlenie dyzurne jest sterowane z centralnego punktu
zlokalizowanego na parterze z tablicy TOS.



SZPITAL POWIATOWY W SULECHOWIE str. 17/30

T
SEGESTA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

P o rrant ROBOT - PROJEKT INSTALACII ELEKTRYCZNYCH Tom 2.7/S

Przewiduje sie, ze oprawy os$wietlenia nie rezerwowanego oraz rezerwowanego bedag
przytagczane do osobnych obwoddéw. W pomieszczeniach, w ktérych ze wzgledu na funkcje
(blok operacyjny, OIOM itp.) przewidziano obwody os$wietleniowe rezerwowane i
nierezerwowane, wytgczniki opraw obwoddéw zasilanych napieciem rezerwowanym bedg
oznakowane trwale czerwonym paskiem.

Uktadanie przewodow

Instalacja oswietleniowa w pomieszczeniach biurowych oraz ogdlnodostepnych jak toalety,
ciagi komunikacyjne, szatnie, wykonana bedzie przewodami nierozprzestrzeniajgcymi
ptomienia.

Instalacje oswietleniowe beda wykonane przewodami uktadanymi w ciggach wielokrotnych
w korytach kablowych stalowych uktadanych w przestrzeni miedzystropowej. W przypadku
écian i stropéw tynkowanych instalacja bedzie wykonana jako wtynkowa. W
pomieszczeniach technicznych instalacja bedzie wykonana jako natynkowa uktadana w
rurkach ochronnych mocowanych na uchwytach. Takze przewody ukfadane pojedynczo w
przestrzeni miedzystropowej uktadane bedq w rurkach ochronnych.

Instalacja wykonana bedzie przy zastosowaniu osprzetu wtynkowego.

W pomieszczeniach wilgotnych i przejsciowo wilgotnych przewidziano stosowanie osprzetu
szczelnego . Wyltgczniki oswietleniowe bedg montowane w pomieszczeniach na wysokosci
1,2-1,4m od podioza.

Oswietlenie nocne

W gtéwnych ciggach komunikacyjnych oraz strefie wejsciowej przewidziano wydzielenie
czesci opraw oswietlenia ogdlnego zapewniajacych oswietlenie obiektu w okresie nocnym.
Pozwala ono na dozdér obstugi nad obiektem. Zaktadany poziom natezenia osSwietlenia
stanowi¢ bedzie nie mniej niz 10% oswietlenia podstawowego.

Do oswietlenia nocnego sal chorych, projektuje sie umieszczenie w panelu nadtdézkowym
wydzielonej oprawy.

Sterowanie oswietleniem nocnym

Oswietlenie nocne sterowane bedzie analogicznie jak oswietlenie podstawowe.

Oswietlenie awaryjne

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ze wzgledu na charakter obiektu, przewiduje sie
wykonanie instalacji o$wietlenia awaryjnego, na ktére skiada sie:

- o$wietlenie ewakuacyjne drég ewakuacyjnych,
- os$wietlenie przestrzeni otwartych,

Oprawy os$wietlenia awaryjnego bedg wyposazone w uktady do podtrzymania zasilenia.
Zaktadany czas podtrzymania zasilania opraw os$wietlenia ewakuacyjnego nie mniejszy niz
2h. Oprawy os$wietlenia awaryjnego nalezy instalowac¢ na wysokosci nie mniejszej niz 2m od
poziomu posadzki.

W zwigzku z charakterem obiektu przewiduje sie wykorzystanie wybranych opraw
o$wietlenia ogdlnego jako opraw os$wietlenia awaryjnego. Wyjatek stanowig podswietlane
znaki ewakuacyjne oraz oprawy oswietlenia ewakuacyjnego w wybranych pomieszczeniach.
W tym przypadku bedg stosowane dedykowane do tego celu dodatkowe oprawy.

Oswietlenie to bedzie zasilane z poszczegdlnych tablic lokalnych. Oprawy stanowiagce
fragment oswietlenia podstawowego, bedg pracowaé zaréwno w ruchu normalnym jak i
awaryjnym. Sterowane bedg razem z os$wietleniem podstawowym. Oprawy te nalezy zasili¢
przewodami czterozytlowymi doprowadzajac przewod fazowy omijajacy elementy sterujace
oprawami.
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Oswietlenie drég ewakuacyjnych

Oswietlenie ewakuacyjne bedzie obejmowa¢ drogi ewakuacyjne o szerokosci do 2m.
Oswietlenie ewakuacyjne nalezy wykona¢ w sposéb zapewniajgcy minimalne natezenie
o$wietlenia wzdtuz osi drogi ewakuacyjnej na poziomie 1Ix oraz pasa drogi ewakuacyjnej na
poziomie 0,5 Ix. Oswietlenie to ma takze zapewni¢ rozpoznanie urzadzen
przeciwpozarowych i umozliwi¢ ich uzycie.

W ramach oswietlenia ewakuacyjnego nalezy wykona¢ instalacje podswietlanych
wewnetrznie znakéw ewakuacyjnych, ktérych zadaniem jest wskazanie najkrétszej drogi
ewakuacji z obiektu. Znaki nalezy rozmiescic w sposob zapewniajacy dobrg
rozpoznawalnos$¢ znakow ze szczegdlnym uwzglednieniem drzwi wyjsciowych oraz miejsc
gdzie bedzie miata miejsce zmiana kierunku drogi ewakuacyjnej.

Oswietlenie przestrzeni otwartych

Celem oswietlenia powierzchni otwartych jest zmniejszenie prawdopodobienstwa paniki i
zapewnienia bezpiecznego poruszania sie ludzi w kierunku drég ewakuacyjnych poprzez
zapewnienie dostatecznych warunkdéw widocznosci. Ten typ os$wietlenia bedzie obejmowat
drogi ewakuacyjne o szerokosci wiekszej niz 2m. Natezenie oswietlenia nie moze by¢
mniejsze niz 0,5 Ix, przy czym nie uwzglednia sie pasa 0,5m powierzchni potozonego na
skraju o$wietlonych obszardéw.

Oswietlenie ewakuacyjne wyjs¢ z budynku

Przewidziano wykonanie oswietlenia ewakuacyjnego na zewnatrz wyjs¢ ewakuacyjnych z
budynku. W tym celu nalezy oprawy montowane przy drzwiach wejsciowych do obiektu
zasili¢ poprzez uktady podtrzymania zasilania instalowane w oddzielnych obudowach. Uktady
te nalezy montowac¢ wewnatrz budynku mozliwie najblizej opraw. Tam gdzie jest to mozliwe
ukfady te nalezy montowac¢ w przestrzeni miedzysufitowej.

W obiekcie przewiduje sie zastosowanie opraw awaryjnych wyposazonych w indywidualne
uktady podtrzymania zasilenia. Zatozono czas podtrzymania zasilania opraw po zaniku
napiecia - 2 godziny.

Oswietlenie bezpieczenstwa

Dla wydzielonych pomieszczen istotnych dla bezpieczenstwa obiektu i ludzi w nim
przebywajacych, zostanie wykonana instalacja os$wietlenia bezpieczenstwa. Instalacja
zostanie wykonana w pomieszczeniach opieki medycznej, w bloku operacyjnym, w bloku
OIOM, w pozbawionych $wiatta dziennego pomieszczeniach bedacych miejscem pracy i
przeznaczonych na pobyt staty ludzi, oraz w pomieszczeniach technicznych (np. pom.
rozdzielnic elektrycznych), ciggach komunikacyjnych o duzym natezeniu ruchu. Instalacje
wykona¢ analogicznie jak instalacje oswietlenia ewakuacyjnego. Zaktadany poziom
natezenia os$wietlenia - 10% natezenia oswietlenia podstawowego, czas podtrzymania 2
godziny.

Oswietlenie informacyjne i ostrzegawcze

W miejscach ustalonych na etapie wykonawstwa, np. wejscie na OIOM oraz na blok
operacyjny projektuje sie zainstalowanie transparentéw $wietlnym ze stosownym napisem,
np. "Oddziat intensywnej terapii”, ,Blok operacyjny”. Zasilanie z obwodoéw oswietlenia
podstawowego, sterowanie z korytarza wewnetrznego bloku.

Nad drzwiami wejsciowymi do sal operacyjnych, sal zabiegowych oraz sal diagnostyki RTG i
tomografii komputerowej beda zainstalowane transparenty s$wietlne z napisem ,Nie
wchodzié”.

Sterowanie oswietleniem z ww. pomieszczen.
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Oswietlenie lamp bakteriobdéjczych

Instalacja zasilania lamp bakteriobdjczych zostanie wykonana jako odrebne obwody zasilane
podrozdzielnic poszczegdlnych blokéw szpitala. Lokalizacja lamp w poszczegdlnych
oddziatach szpitala zgodna z projektem technologii obiektu. Sterowanie zatgqczeniem lamp z
kasety z wytacznikiem i lampka sygnalizacyjna stanu zataczenia (promieniowanie szkodliwe
dla zdrowia).

Gniazda wtykowe ogolne

Instalacja gniazd wtykowych bedzie wykonana analogicznie jak instalacja oswietleniowa.
Jezeli nie oznaczono inaczej na rzutach gniazda ogolne nalezy montowac na wysokosci 0,3m
od podtoza. W pomieszczeniach technicznych, wilgotnych oraz przy umywalkach gniazda
wtykowe nalezy montowac¢ na wysokosci montazu tgcznikéw oswietleniowych (ok. 1,4m od
posadzki). Nalezy stosowaé¢ wspdlne puszki i ramki montazowe z facznikami. W
pomieszczeniach, w ktorych przewidziano wyprowadzenia przytaczy gazow technicznych
osprzet instalowa¢ na wysokosci 1,6m od posadzki. W pomieszczeniach wilgotnych i
przejsciowo wilgotnych zastosowany zostanie osprzet szczelny.

Gniazda wtykowe dedykowane instalacji komputerowej

W obiekcie projektuje sie wykonanie instalacji zasilajacej dedykowanej dla urzadzen
komputerowych. W pomieszczeniu rozdzielni gtéwnej zostanie zainstalowany UPS na
potrzeby szpitala, z ktérego beda =zasilane rdéwniez gniazda wtykowe dedykowane
stanowiskom komputerowym. W instalacji tej projektuje sie instalowanie gniazd wtykowych
z blokada (gniazda z kluczem). Gniazda instalacji dedykowanej oznaczono na rzutach literg
K"

Zasilanie pomieszczen uzytkowanych medycznie

Zasilanie aparatury elektromedycznej okreslonej projektem technologii budynku odbywacd
sie bedzie z sekcji rezerwowanych transformatorem Ilub transformatorem i agregatem
pradotwdrczym podrozdzielni poszczegdlnych oddziatdow szpitala. Urzadzenia przynalezne do
klasy 05 zasilane beda poprzez UPS.

Specyfikacja pomieszczen uzywanych medycznie - grupa 2
- sale operacyjne
- sale przygotowania pacjenta (przedoperacyjne)
- sala wybudzen (pooperacyjna)
- sala intensywnej opieki medycznej
- sala porodowa

Zasilanie sal operacyjnych i sali intensywnej opieki medycznej

Pomieszczenia te zasilane sgq dwoma liniami z uktadem SZR, przetaczajacym w wypadku
obnizenia sie napiecia w jednym z zasilaczy do wartosci 0,8 Un.

Uklad sieci zasilajacej odbiorniki grupy 2

Przyjeto uktad IT. Kazde pomieszczenie (blok pomieszczen) zasilane jest z niezaleznego
transformatora izolacyjnego 230/230V o mocy dobranej do odbiornikdw przytaczonych po
stronie wtornej, z uwzglednieniem 20 % rezerwy. Nalezy stosowaé transformatory
spefniajace wymagania dopuszczajace do stosowania w medycznych uktadach IT.

W rozdzielnicy strefowej przewidziano ponadto niezbedng rezerwe miejsca na obwody
dodatkowe.

Kazda rozdzielnica w systemie IT wyposazona bedzie w moduty do ciggtego monitorowania
stanu izolacji sieci, prgdu obcigzenia oraz temperatury uzwojen transformatora (moduty
zasilajgco kontrolne oznaczone na schemacie zasilania jako MZK). Nalezy stosowacd
kompletne dedykowane do tego celu panele zasilajgce wyposazone w niezbedny osprzet
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pomiarowy i sygnalizacyjny. Przekroczenie nastawionych wartosci sygnalizowane bedzie
optycznie i akustycznie na kasetach sygnalizacyjnych KSSI zlokalizowanych w
pomieszczeniach objetych siecig ochronna.

Ochrona przeciwporazeniowa:

Pomieszczeniagrupy 0i 1

Samoczynne wytgczanie zasilania w ukfadzie sieciowym TN-S

Pomieszczenia grupy 2

Stata kontrola izolacji w uktadzie sieciowym IT
Wentylacja i klimatyzacja

W obiekcie przewidziano zainstalowanie central wentylacyjnych. Szafy zasilajgco-sterujace
central wentylacyjnych zasilane beda z rozdzielnic pietrowych zgodnie z lokalizacja.
Projektuje sie wykonanie =zasilania central wentylacyjnych obstugujacych uktady
wentylacyjne bloku operacyjnego, sali wybudzenn , OIOM, oddziatu t6zkowego i medycyny
ratunkowej z sekcji rezerwowanej RG-15.

Centrale zostang dostarczone wraz z szafami sterowniczymi zawierajacymi petng
automatyke - projekt automatyki wraz z oprzewodowaniem nie jest elementem niniejszego
opracowania.

Z centralami sprzezone beda wentylatory wywiewne i agregaty chtodnicze.

UtoZzenie przewodow zasilajgcych i sterowniczych od jednostki centralnej do urzadzen
wentylacyjnych wg projektu automatyki wentylacji.

Dla pomieszczen sanitarnych przewidziano indywidualne wentylatory wywiewne zasilane z
lokalnych obwoddw oswietleniowych. Zatgczane wraz z o$wietleniem.

Utozenie przewodow zasilajacych i sterowniczych od tablic zasilajgco-sterowniczych do
urzadzen central wentylacyjnych nalezy do dostawcy ww. urzadzen.

Agregaty wody lodowej

W obiekcie przewiduje sie zainstalowanie agregatu wody lodowej AWL. Agregat wody
lodowej dostarczany jest z kompletnym uktadem automatyki. Jego powigzania z uktadem
klimatyzacji zostang ujete w projekcie automatyki budynku. W niniejszym opracowaniu
przewiduje sie wykonanie zasilania ALW poprzez utozenie kabla zasilajacego od rozdzielnicy
glownej RG z sekcji RG-GO oraz zamontowanie na konstrukcji agregatu wytacznika
bezpieczenstwa.

Centrala prozni i centrala sprezania

W czesci podpiwniczonej budynku zostaty zlokalizowane centrala prézni oraz centrala
sprezania. Projektuje sie zasilanie urzadzen centrali bezposrednio z rozdzielnicy gtdwnej
obiektu sekcji rezerwowanej RG-15.

Instalacje dziatajace w czasie pozaru
Instalacje pozarowe, ktére beda zasilane w czasie akcji pozarowej bedg zasilane z sekcji
RG-15, sprzed wytgcznika pozarowego. Sktadajq sie na nie nastepujace instalacje:

- oddymiania - klapy oddymiajgce w ciggach komunikacyjnych - sygnat sterujacy bedzie
podawany z centralki SAP.
- centrala ASSP- automatyczny system sygnalizacji pozarowej
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Instalacja potaczen wyréwnawczych

Caly szpital bedzie posiadat jeden wspdlny system uziemien. Zastosowano uziom
fundamentowy.

W pomieszczeniu rozdzielni RG zlokalizowano gtéwng szyne uziemiajacg GSU, do ktorej
nalezy przytaczyc¢ instalacje potaczen wyréwnawczych oraz wszystkie instalacje uziemien, w
tym uziemienie centrali telefonicznej, instalacji teletechnicznych. Do gtéwnej szyny
uziemiajacej nalezy przytaczy¢ takze szyne PE w rozdzielniach gtéwnych a takze uziom
fundamentowy stanowigcy jednoczesnie potaczenie wyréwnawcze stupdw zelbetowych.

Jako gtowng szyne potaczen wyrownawczych projektuje sie ptaskownik Fe/Zn 25x4 mm,
utozony na Scianie w pomieszczeniach technicznych na poziomie piwnicy.

Do instalacji potaczen wyréwnawczych przytaczone zostang:

- lokalne przewody wyréwnawcze LY 25mm?2

- czesci przewodzace konstrukcji budynku;

- dostepne czesci instalacji sanitarnych (baterie, brodziki);

- metalowe konstrukcje sufitow podwieszanych;

- metalowe konstrukcje kanatéw wentylacyjnych;

- oraz inne konstrukcje metalowe, ktére mogg znalez¢ sie pod napieciem.

Na kazdym bloku, w poblizu podrozdzielni nalezy zainstalowac lokalng szyne potaczen
wyrownawczych. Szyny lokalne z gtdéwng szyng potaczen wyrownawczych bedag potaczone
przewodem LY 25mm?2

Dla pomieszczen nalezacych do grupy G2 nalezy wykonac po 2 szyny wyréwnawcze:

- LSPE - szyna potaczen wyréwnawczych urzadzen elektrycznych,

- LSEC - szyna potaczen wyréwnawczych obcych mas metalowych.
Wszystkie czesci przewodzace dostepne winny by¢ potaczone z szyng LSPE, wszystkie czesci
przewodzace obce (koryta instalacyjne, rurociagi przewodzace, stolarka metalowa, dostepne
elementy konstrukcyjne) winny by¢ przytaczone do szyny wyréwnawczej LSEC. Pomiedzy
szynami LSEC i LSPE wykonany zostanie mostek LYZo 25 mm?2 (Sruby M8).
Szyny nalezy zlokalizowac¢ w bezposrednim sgsiedztwie pomieszczen chronionych, w miejscu
dostepnym dla obstugi np. w skrzynkach p/t. Szyne LSPE nalezy podtaczy¢ z instalacjg
pofaczen wyréwnawczych w obiekcie.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa

Jako zabezpieczenie przed porazeniem pradem elektrycznym nalezy stosowaé szybkie
wylaczenie zasilania realizowane przy pomocy wytgcznikow réznicowoprgdowych w sieci z
uktadem TN-S.

W instalacjach lokalnych projektowanych w uktadzie IT (z transformatorami separacyjnymi)
nie nalezy stosowaé nawet najczulszych wytgcznikéow réznicowoprgdowych ze wzgledu na
niedopuszczalng mozliwos¢ odtgczenie zasilania w trakcie zabiegu.

Instalacja odgromowa

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami w obiekcie zostanie wykonana instalacja odgromowa.
Na dachu przewiduje sie wykonanie zwoddw poziomych niskich drutem stalowym
ocynkowanym. Do instalacji podtaczy¢ wszystkie elementy stalowe dachu. Do ochrony
urzadzen elektrycznych wystajacych ponad poziom dachu stosowaé zwody pionowe. Jako
przewody odprowadzajgce nalezy utozy¢ pret DFe/Zn 8mm w rurce ochronnej RVS pod
oktadzing elewacji.

Ztacza pomiarowe instalacji odgromowej montowa¢ na poziomie terenu. Uziemienie
instalacji odgromowej wykonaé stosujac uziom fundamentowy. W tym celu w tawach
fundamentowych nalezy zatopi¢ bednarke Fe 30x4mm. Od bednarki zatopionej w tawach
nalezy wyprowadzi¢ bednarke FezZn 30x4 do gidwnej szyny uziemiajacej GSU,
zlokalizowanej w pomieszczeniu RG. Po wykonaniu instalacji przeprowadzi¢ pomiary
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kontrolne opornosci. Opornos¢ uzioméw dla instalacji odgromowej musi by¢ mniejsza niz
10Q.

Ochrona przeciwprzepieciowa
Zastosowano dwustopniowg ochrone dla urzadzen elektrycznych.

Jako pierwszy stopien ochrony zastosowano w rozdzielnicy gtownej obiektu RG odgromniki
klasy B+C.

Jako drugi stopien ochrony zastosowano w poszczegdlnych podrozdzielniach ochronniki
przepieciowe klasy C.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt
zgodnie z dokumentacjgq projektowag lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inwestora.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
1) czesc 0golng opisujaca:
organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osdéb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robdt,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

- spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw pomiardw, zapis pomiardw, a takze
wycigganych wnioskow, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi Nadzoru;

2) czes¢ szczegbdtowq opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos$¢ srodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku i
wyltadunku materiatéw , konstrukcji itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

- sposo6b i procedure pomiardow i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, legalizacja urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdbw i wykonywania poszczegdlnych
elementdéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zatozong jakosc¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatéw.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sgq okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostalty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

6.3. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami normy PN-IEC
60364-6-61:2000. W przypadku, gdy norma nie obejmuje jakiegokolwiek badania
wymaganego w projekcie lub ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

Nalezy wykonac¢ nastepujace pomiary i badania:

- ciggtos¢ przewoddéw ochronnych, w tym potaczen wyrdwnawczych gtownych i

dodatkowych,

- pomiar rezystancji izolacji,

- sprawdzenie samoczynnego wytgczenia zasilania,

- sprawdzenie biegunowosci,

- badanie wytacznikdéw réznicowopradowych,

- pomiar uziemienia ochronnego o roboczego.
Pomiary catego okablowania strukturalnego powinny by¢ wykonane przy pomocy miernika
umozliwiajacego pomiary wszystkich parametrow okablowania w pasmie do 150 MHz -
zgodnie z norma PN-EN 50173.

Pomiary natezenia o$wietlenia podstawowego nalezy wykonac¢ zgodnie z normag PN-EN
12464-1 Swiatto o oswietlenie. Oswietlenie miejsca pracy. Czes$¢ 1: Miejsca pracy we
wnetrzach.

Pomiary natezenia oswietlenia awaryjnego nalezy wykonac¢ zgodnie z normg PN-EN
1838:2005 Zastosowania o$wietlenia — oswietlenie awaryjne.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdw technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normag lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjq okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi
ST.

W przypadku materiatdéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez projekt lub ST,

kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob

jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedq dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technikgq, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonogramdw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inwestora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przediozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.
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Rejestr obmiarow

Rejestr obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposdb ciagty
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie réwniez nastepujgce dokumenty:

- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjq projektowg lub ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w przedmiarze robot
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich roboét.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inwestora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli projekt, ST lub przedmiar robdt wtasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktére majq by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami projektu, przedmiaru robét lub ST.

Jednostkg obmiarowa dla instalacji elektrycznej budynku sg :

- Kpl. Rozdzielnic,
- szt. urzadzen,
- m kablii przewoddw.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg
zaakceptowane przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

7.5. Zakres kontroli

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegolne etapy wykonanych przez niego prac bedg na
jego koszt kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokdét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robét
beda usuwane na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlegac¢ bedg nastepujace urzadzenia (grupy urzadzen) i uktady:

- rozdzielnice prefabrykowane niskiego napiecia,
- wewnetrzne linie zasilajace wlz,

- wytaczniki i roztqczniki niskiego napiecia,

- ukfady zasilania obwoddéw pomocniczych,

- uktady sygnalizacji i sterowania,

- dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonac:
- pomiary rezystancji izolacji ( oddzielnie dla kazdego obwodu- od strony zasilania)

Pomiary nalezy wykonac¢ induktorem 1000 V . Rezystancja izolacji mierzona miedzy badang
fazg i pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym nie moze by¢ mniejsza od
0,25 M'Q dla instalacji 230 Vi 0,5 M'Q dla instalacji 400 V;

- Pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw (rezystancja izolacji silnikéw, grzejnikéw itp.

nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ.)

- Pomiar kabli zasilajacych,

- Pomiar obwoddéw dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej.
Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiarow objetych préobami montazowymi
nalezy zataczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzi¢ czy:

- punkty $wietlne zataczajq sie zgodnie z zatozonym programem;

- w gniazdach wtyczkowych przewody sg dotagczone do wtasciwych zaciskow ;

- silniki obracajg sie we wtasciwym kierunku.

Z wykonanych pomiaréw i préb winny by¢ sporzadzone protokoty.
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7.6. Proby odbiorcze

W momencie gdy wykonawca uzna, ze prace montazowe =zostaly zakonczone i ze
wyregulowanie uruchomionej instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on wodwczas
Inwestora, aby ten w odpowiednim czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktorzy beda
obecni przy czynnosciach odbiorczych instalacji.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzajg kontrole, sprawdzenia i
proby instalacji i ewentualnie zobowigzujg wykonawce do usuniecia stwierdzonych usterek.

Woéwczas gdy w.w. sprawdzian , powtdrzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy,
wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci
instalacji do odbioru koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:
- instrukcje pracy i obstugi ugdzen,
- dokumentagj powykonawcz ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),
- szczegOtowy raport zawiengly co najmniej wykaz i charakterystykainstalowanych uszzeh oraz
wyniki przeprowadzonych badapomiaréw,
- atesty i aprobaty techniczne zainstalowanychapar, uradzen , przewodéw i kabli.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i
przeprowadzi wszystkie regulacje i zmiany, ktore okazatyby sie konieczne dla przwidtowego
funkcjonowania obiektu.

8. Odbiér robot budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréow robot

W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich SST, roboty
podlegajq nastepujgcym etapom odbioru:

- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi cze$ciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloséci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wiascicieli tych sieci i
urzadzen podziemnych jakie zostaty w trakcie robdt odkryte i zabezpieczone, zgodnie z
trescig wtasciwych uzgodnien.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilo$¢ robdot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowg lub ST i uprzednimi
ustaleniami.
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8.3. Odbiodr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robdét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiodr ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inwestora.

Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikdw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowag lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robdét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowg Ilub ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

- dokumentacje projektowq podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdow zgodnie z
projektem lub ST,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt kablowych i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedq gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. 0Odbidor pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.

9. Sposob rozliczen robot tymczasowych i prac towarzyszacych

9.1. Ustalenia ogélne

Prace elektryczne objete niniejsza ogdlng specyfikacjg techniczng objete sg rozliczeniem
ryczattowym badz ryczattowo ilosSciowym w zaleznosci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowac sie odpowiednimi ustaleniami zawartymi w
umowie pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkédw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwiazane

- Ustawa z dnia 07.07.1994r. - Prawo Budowlane (tj. Dz.U. Nr 207, poz. 2016, z
2003r. z pézn. zm.) i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

- Ustawa z dnia 27.03.2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U.
Nr 80, poz. 717 z p6zn. zm.) i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. Nr
47, poz. 401),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75,
poz. 690 z pézn. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. Nr 80, poz.

912).
PN-EN 12464-1:2004 Technika $wietlna. Oswietlenie miejsc pracy. Czes¢ 1:
Miejsca pracy wewnatrz pomieszczen
N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa
PN-IEC- 60364 wszystkie Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
arkusze
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PN-EN 50310:2002

Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajacych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

PN-E-05204:1994

Ochrona przed elektrycznoscig statyczng. Ochrona
obiektdw, instalacji i urzadzen. Wymagania

PN-IEC-61024-
1:2001/Ap1:2002

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady
0golne

PN-IEC-61024-1-
1:2001/Ap1:2002

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady
ogolne
Wybér poziomdw ochrony dla urzadzen piorunochronnych

PN-IEC-61024-1-2:2002

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady
ogolne

Przewodnik Badanie, Projektowanie ,montaz, konserwacja
i sprawdzania urzadzen piorunochronnych.

PN-IEC-61312-1:2001

Ochrona przed piorunowym impulsem
elektromagnetycznym. Zasady ogodlne.

PN-IEC-61312-2:2003

Ochrona przed piorunowym impulsem
elektromagnetycznym. Czes$¢ 2: Ekranowanie obiektéw,
pofaczenia wewnatrz obiektdéw i uziemienia..

PN-86/E-05003.01

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania
ogdlne.

PN-86/E-05003.03

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona
obostrzona.

PN-86/E-05003.04

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona
specjalna.

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

PN-91/E-05010

Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych

PN-88/E-08501

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-92/N-01256.02

Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

PN-IEC- 60050-826: 2000

Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 1838:2005

Zastosowanie oswietlenia. O$wietlenie awaryjne

PN-E-05033:1994

Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-EN 12665:2003 (U)

Swiatfo i o$wietlenie. Podstawowe terminy oraz kryteria
okreslania wymagan dotyczacych oswietlenia

PN-EN 12193:2002 (U)

Oswietlenie stosowane w obiektach sportowych

PN-EN 60909:2002 (U)

Prady zwarciowe w sieciach tréjfazowych pradu
przemiennego. Cze$¢ 0: Obliczanie praddw

BN-84/8984-10

Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe.
Instalacje wnetrzowe. Ogdlne wymagania.

PN-EN 50173-1:2004

Technika informatyczna -- Systemy okablowania
strukturalnego -- Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne i strefy
biurowe
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